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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST S-00.00. WYMAGANIA OGOLNE



1. WSTEP

1.1.

1.2.

1.3.

1.3.1.

1.4.

1.4.1.

1.4.2.

Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem specyfikacji technicznyclh wymagania techniczne i realizacyjne
dotyczce:

- wykonania i odbioru robot

- ustosunkowania sido roszczé Zamawiajcego

- wypeltnienia zobowizaa ubezpieczeniowych i gwarancyjnych

- innych wymaga okreslonych przez Zamawiagego

Wymagania powssze zwizane §. z budowg kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej
z przykanalikami, przepompowrficiekOw z rurocigiem ttocznym i zasilaniem
energetycznym wykonywanej podczas inwestycji : ,dBwa kanalizacji w gminie
Jaraczewo w miejscowoiach Jaraczewo, Wojciechowo”

Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktumetargowy i umowny przy
Realizacji rob6t, zgodnie z zakresem wymienionympunmkcie 1.3.

Zakres robot objetych ST

Wymagania ogoélne natg rozumie i stosowé w powiazaniu z niej
wymienionymi Specyfikacjami Technicznymi:

ST S-00.00 Wymagania ogolne

K-01.00.00 Odtworzenigasy i punktéw wysokdaciowych
K-01.01.00 Roboty droge

K-02.01.00 Roboty ziemn

K-03.01.00  Roboty moriawe

K-04.01.00 Przepompownseiekow

K-05.01.00  Systemy stesamnia przepompownisciekoOw

Niezaleznie od postanowieWarunkOéw umownych normy patwowe,
specyfikacje techniczne, instrukcje i przepisyym tPolskie Normy i wytyczne
wymienione w Specyfikacjach Technicznychglp stosowane przez Wykonager
jezyku polskim.

Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione poaej okre&lenia naley rozumie w kazdym przypadku
nagpujaco

Chodnik —wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstynod jezdni, przeznaczony
do ruch pieszych i odpowiednio utwardzony.

Droga —wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lulbopogojazdéw oraz



1.4.3.

1.4.4.
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ruchu pieszych, wraz z wszelkimi gdzeniami technicznymi zwzanymi z
prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Droga tymczasowa —droga specjalnie przygotowana, przeznaczona douruch
pojazdow obstugdpych zadanie budowlane na czas wykonania, przeandzdo
usungcia po jego zakiczeniu.

Dziennik budowy — okresla Zaradzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i
Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994r.

Jezdnia —cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw

Inwestor lub Zamawiajacy — rozumie st przez to udzielagego zamowienia, tj.
Gming JARACZEWO

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonaweipowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji
umowy.

Inspektor nadzoru — rozumie si przez to osob powotary przez Inwestora, 0
uprawnieniach ok&onych w punktach ustawy ,Prawo budowlane”, ktopeine
nazwisko lub nazwa wymienione smowie.

Ksiegga Obmiaru — akceptowany przez inspektora nadzoru zeszyt z
ponumerowanymi stronami ghcy do wpisywania przez Wykonawcobmiaru
dokonywanych robo6t w formie wylicae szkicow i ew. dodatkowych zaiznikow.
Wpisy w Kskdze Obmiaru podlegapotwierdzeniu przez inspektora nadzoru.

Materiaty i urz adzenia— wszelkie tworzywa oraz wdzenia techniczne, niegtne
do wykonania robot, zgodnie z dokumendagprojektows i Specyfikacjami
Technicznymi, zaakceptowane przez inspektora nadzor

Nawierzchnia — warstwa lub zespot warstw sheych do przejmowania i
rozktadania obaren od ruchu na podi® gruntowe i zapewnigych dogodne
warunki dla ruchu.

A/ warstwascierna — gérna warstwa nawierzchni poddana kgedaio
oddziatywaniu ruchu i czynnikdw atmosferycznych.

B/ podbudowa — dolna ¢& nawierzchni stzaca do przenoszenia ohgen od

ruchu na podtze

Odpowiednia (bliska) zgodnd¢ —zgodnd¢ wykonywania robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat olteny — z przecgitnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danegdzaju robét budowlanych.
Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczrgdra autorem dokumentacji
projektowej.

Przeszkoda naturalna —elementrodowiska naturalnego, stanaey utrudnienia w
realizacji zadania budowlanego, np. dolina, bagneka, row itp.

Przeszkoda sztuczna dzieto ludzkie, stanowce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, np. droga, kolej, rurggiitp.



1.5. Ogolne wymagania dotyaze robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za ich
zgodnd¢ z dokumentagj projektows, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami
inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okréonym w umowie przekee Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnynadministracyjnymi,
lokalizack | wspoétrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw, Dziennikidwy i
Ksiege obmiaru robot (o ile jest wymagana) oraz dwa egdarme dokumentacji
projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadd@a ochron powierzonych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru Kmowego robot, a uszkodzone lub zniszczone
znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali nasvy koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtiaca elementem dokumentdw przetargowych, zawiera:
1. Opis techniczny

2. Rysunki

3. Przedmiary robot

Wykonawca w ramach ceny umownej opracuje qpagice dokumentacje
projektowe:

- odtworzenie nawierzchni jezdni i chodnika na oduaingalizacji robot
- projekt organizacji ruchu na czas realizacji rob6t

Jezeli w trakcie wykonywania robot oka sk koniecznym uzupetnienie
dokumentacji projektowej przekazanej przez Zamawego, Wykonawca spadzi
brakupce rysunki i ST na wiasny koszt w 4 egzemplarzacpriaediay je
inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenieoiyc
w okresie trwania realizacji umowy do zakaczenia i odbioru kicowego robot.
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawi inspektoroadzoru do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zdem drogi i organem zagdzapcym
ruchem projekt organizaciji ruchu i zabezpieczeoi®t w okresie trwania budowy.
W zaleznosci od potrzeb i pogpu roboét projekt organizacji ruchu powiniencby
aktualizowany przez Wykonawma bieaco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaiuje i ledzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczge takie jak: zapory,swiatta



ostrzegawcze, sygnaty itp., zapewaiaw ten sposob bezpiegmstwo pojazddw i
pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzier i w nocy tych zapér

| znakdw, dla ktérych jest to nieodzowne ze wd@w bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i ugdzenia zabezpieczaje lxda akceptowane przez
Inspektora nadzoru.

Fakt przysipienia do rob6ot Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpogziem
przez umieszczenie tablicy informacyjnej, ktoraddie zawierata informacje
dotyczce prowadzonych robot. Tablica informacyjnedkie utrzymywana przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caty okres realizacji robéiblica informacyjna
winna by zgodna z Rozposzlzeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej i
Budownictwa z dnia 15.12.1995 r.

1.5.4. Ochronarodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowrzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie
przepisy dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcazbzie:

a) utrzymywa plac budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniessio
przepisow i norm dotycych ochronyrodowiska na terenie i wokot placu
budowy orazdizie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub wiasrigi
spotecznej i innych, a wyni@jch ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nagstwie jego sposobu dziatania. Stasugk do tych wymaga
&dzie miat szczegolny wzgld na:

1. Lokalizacg baz, warsztatbw, magazynéw, sktadowisk, ukopdéwragd
dojazdowych,
2. Srodki ostr@noici i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekébw wodnychstahcjami
toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytagazami,
- mazliwoscia powstania pazaru.

1.5.5. Ochrona przeciwp@arowa

Wykonawca bdzie przestrzega przepisbw ochrony przeciwparowej.
Wykonawca kdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnycppmieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynowych oraz w maszynach izageh.

Materiaty tatwopalne dda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisa
i zabezpieczone przed dgsém osdéb trzecich.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgtzarem
wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przersonel Wykonawcy.

1.5.6. Materiaty szkodliwe dla otoczenia



1.5.7.

1.5.8.

1.5.9.

Materiaty, ktore w sposob trwaha szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone
do wycia.

Nie dopuszcza sido wzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wickszym od dopuszczalnego.

Wszelkie materiaty odpadoweryte do robot bda miaty swiadectwa dopuszczenia,
wydane przez uprawnignjednostk, jednoznacznie okékjace brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatéw seodowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azp&aczeniu
robét ich szkodliwé¢ znika (np. materiaty pylaste) mpgy¢ uzyte pod

warunkiem przestrzegania wymagatechnologicznych dotyazych ich
wbudowania. Jesli wymaga tego odpowiednie przepisy Zamawg@y powinien
otrzyma& zgod: na wycie tych materiatow od wiaiwych organow administracji
panstwowe].

Ochrona wtasngi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochromstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak rura@i, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz
bedacych wiacicielami tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu
przez Zamawiajcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawcaezapi

wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzewigminstalacji i urzdzen

w czasie trwania budowy. Wykonawca zobazeiny jest umigci¢ w swoim
harmonogramie rezemwvczasow dla wszelkiego rodzaju robét, ktore mdpyc
wykonane w zakresie przedenia instalacji i uradzen podziemnych na terenie
budowy i powiadomi inspektora nadzoru i wkadze lokalne o zamiarzgoozcia
robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tychalasji Wykonawca

bezzwtocznie powiadomi inspektora nadzoru i zagdewane wiadze orazdrie z
nimi wspotpracowat dostarcza wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawcadolzie odpowiadéza wszelkie spowodowane przez

jego dziatania uszkodzenia instalacji na powieredmemi i uradzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezdaapcego.

Ograniczenie obgren osi pojazdu

Wykonawca stosowssi¢ bedzie do ustawionych ograniazebcizenia na 6

przy transporcie materiatow i wypasmia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie
niezlzdne zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowyafjowo tadunkdow i

w sposoéb aigly bedzie o kadym takim przewozie powiadamiat inspektora nadzoru.
Pojazdy i tadunki powoduage nadmierne obgienia osiowe niedtla dopuszczone
naswiezo ukaiczony fragment budowy w oddsie placu budowy i Wykonawca

bedzie odpowiadat za naprawszelkich rob6t w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami inspektora nadzoru.

Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawocgdhie przestrzegaprzepiséw dotycaych
Bezpieczastwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwychzdlewia oraz nie



1.5.10.

1.5.11.

2.

spetniagcych odpowiednich wymag@asanitarnych.

Wykonawca zapewni idalizie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczge,
socjalne oraz speti odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia leezgistwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagdezpieczastwa
okreslonych powyej ;1 uwzgkdnione w cenie umownej.

Ochrona robot

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i
urzadzenia ayte do robo6t od daty rozpogzaa do daty zakiiczenia robot przez
inspektora nadzoru orazdrie utrzymywa roboty do tego czasu.

Utrzymanie powinno by prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej eleiy
byly w zadowalajcym stanie przez caty czas, do momentu odbioficéwego.
Inspektor nadzoru nie wstrzyma roboty, jéli Wykonawca w jakimkolwiek czasie
Zaniedba ich utrzymania — w tym przypadku na polecespektora nadzoru
Powinien rozpocg roboty utrzymaniowe nie gaiej niz 24 godziny po otrzymania
tego polecenia.

Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez witadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytycitére s w jakikolwiek

sposoOb zwjzane z robotami idulzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzeni@to

Wykonawca hdzie przestrzedgapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny
za wypelnienie wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania
opatentowanych ugdzen lub metod i w sposéb agly bedzie informowa
inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedstagvikopie zezwolg i inne
odnane dokumenty.

MATERIALY

2.1. Zrodta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avykstaniem jakichkolwiek
materiatbw przeznaczonych do robdt Wykonawca piagds szczegotowe

informacje dotycgce proponowanegozrodia wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatdw i odpowiednégviadectwa bada laboratoryjnych

oraz probki do zatwierdzenia przez inspektora nadzo

Zatwierdzenie przez inspektora nadzoru pewnych magher z danegazrodia nie
oznacza automatycznieze wszelkie materialy z danegdrodia uzyskaj
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia ba&damateriatbw w celu
udokumentowaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonegmdta w sposob goty
spetniaj wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie gmstrobot.



2.2. Pozyskiwanie materiatébw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwiadd wigcicieli i odnagnych wtadz na
pozyskanie materiatdw z jakichkolwiekddet miejscowych wiczapc w to zrodia
wskazane przez Zamawdaggo i jest zobowazany dostarcayinspektorowi nadzoru
wymagane dokumenty przed rozpewem eksploatacjrddta.

Wykonawca przedstawi dokumentagawieragca raporty z bada terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowarprzez siebie metedwydobycia i selekcji do
zatwierdzenia przez inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za spetnienie wymaga ilosciowych i
jakosciowych materiatéw z jakiegokolwiekrddta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia, licencje i
jakiekolwiek inne koszty zwzane z dostarczeniem materiatow do robot.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopd@av plac budowy lub z
innych miejsc wskazanych w umowieda wykorzystane do robét lub odwiezione
na odktad odpowiednio do wymagamowy lub wskazania inspektora nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody inspektoraoad Wykonawca nie
bedzie prowadz zadnych wykopéw w olgbie placu budowy poza tymi, ktére
zostaly wyszczegolnione w umowie.

Eksploatacjazrédet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatow magby¢ okresowo kontrolowane przez inspektora nadzoru

w celu sprawdzenia zgodéw stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami

Specyfikacji technicznych. Prébki materiatow mdgy¢ pobierane przez inspektora

nadzoru w celu sprawdzenia ich wdavosci. Wynik tych kontroli ledzie podstaw

akceptacji okrdonej partii materiatow pod wzgtlem jakdci.

W przypadku, gdy inspektor nadzoredaie przeprowadzat inspekojvytworni beda

zachowane nagbujace warunki:

a) inspektor nadzoru dolzie nadal miat zapewnign wspotprag i pomoc
Wykonawcy oraz producenta materiatow w czasie pda@aia inspekcji,

b) inspektor nadzoruddzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych gzi
wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do realizacji
umowy.

2.4 Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom Specyfikacji Technicznych

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom Specyfikacji Technicznych zostareez
Wykonawe wywiezione z placu budowyabz ztozone w miejscu wskazanym przez
inspektora nadzoru. de inspektor nadzoru zezwoli Wykonawcy nayaie tych
materiatdbw do innych robdt, hite dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatdw zostanie przewagtdowany przez inspektora nadzoru.



Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzykozd@sk z jego nie przyjciem
I niezaptaceniem.

2.5.Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane nad#yerido czasu gdy dola
one potrzebne do robot, byly zabezpieczone przedkeayszczeniem, zachowaty
swoj jakos¢ i wiasciwos¢ do robot i byly dosfone do kontroli przez inspektora
nadzoru. Miejsca czasowego skiadanjdalzlokalizowane w olbie placu budowy
w miejscach uzgodnionych z inspektorem nadzoru pobha placem budowy, w
miejscach zorganizowanych prze Wykonawc

2.6.Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa lub ST przewiglumozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych ratiot Wykonawca powiadomi
inspektora nadzoru o swoim zamiarze co najmniejy@odnie przed izyciem
materiatu, albo w okresie diszym, jéli bedzie to wymagane dla batla
prowadzonych przez inspektora nadzoru. Wybranykeeptowany rodzaj materiatu
nie maze byt zmieniany bez zgody inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spyi, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakavykonywanych robot. Spek uzywany
do robot powinien by zgodny z ofest Wykonawcy i powinien odpowiadapod
wzgledem typow i ilgci wskazaniom w ST, SZJ lub w projekcie organizaspot,
zaakceptowanym przez inspektora nadzoru. W przypdukku ustale w wyzej
wymienionych dokumentach sgtzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
inspektora nadzoru.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okionymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniaicispektora
nadzoru, w terminie przewidzianym umaw

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotows do pracy. Bdzie on zgodny z normami
ochronysrodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy inspektorowi nadzoru kopie dodmtéw potwierdzagych
dopuszczenie spgiu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidajazliwosé wariantowego zycia
sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadampektora nadzoru o
swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akcept@cged uyciem sprztu.

Wybrany sprzt, po akceptacji inspektora nadzoru, nie zmoby pd&zniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantuje

zachowania jakei i warunkow wyszczegolnionych w umowie, zostanzez
inspektora nadzormdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.



4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowkany do stosowania jedynie takigodkow transportu,
ktore nie wptyl niekorzystnie na jakdé wykonywanych robot i wkiwosci
przewaonych materiatdw i urglzen. Liczbasrodkow transportu dalzie zapewnia
prowadzenie robot zgodnie z zasadami glkreymi w dokumentaciji projektowej, ST
I wskazaniach inspektora nadzoru, w terminie prdei@nym umow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgidosspetnig wymagania dotycce
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopusngzh obcizen na osie i
innych parametrow technicznych.

Srodki transportu nie odpowiadgie warunkom umowy na polecenie inspektora
nadzoru kda usungte z placu budowy.

Wykonawca hdzie utrzymywat w czystei drogi publiczne oraz dojazdy do placu
budowy, na wiasny koszt.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.

Ogolne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigotnie z warunkami

Umowy, oraz za jaki zastosowanych materiatéw i wykonywanych roboét, za

ich zgodné¢ z dokumenta@j projektowa, wymaganiami ST, SZJ, projektu
organizacji robot oraz poleceniami inspektora naglzo

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wszystkich elementdéw robét zgodniekudwentacy projektowa, lub
przekazanymi na fainie instrukcjami inspektora nadzoru.

Wykonawca na witasny koszt skoryguje wszelkie pomyldedy w czasie trwania
robdt, jeli wymaga tego ledzie inspektor nadzoru.

Sprawdzenie wytyczenia robo6t lub wyznaczenie wysokgrzez inspektora
nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzidtnaa ich doktadng.

Decyzje inspektora nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i
elementéw robot dmla oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie,
dokumentacji projektowej, ST, normach i wytycznyéhmzy podejmowaniu decyzji
inspektor nadzoru uwzgdnia wyniki bada materiatéw i robét, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, swiadczenia z
przeszidci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywage na rozwzam
kwestk.

Polecenia inspektora nadzorgdb wykonywane nie pgniej niz w czasie przez
niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykongwod grdba zatrzymania
robot. Wszelkie dodatkowe koszty z tego tytutu pawykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.

System Zapewnienia Jak&ci (SZJ)

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkoswoich robét i robot podwykonawcow.
O ile umowa to przewiduje Wykonawca dostarczy iksp®wi nadzoru do
zatwierdzenia szczegOly swojego Systemu Zapewniefa#gci, w ktorym

przedstawi on zamierzony sposOb wykonywania rolmdtzliwosci techniczne,



6.2.

kadrowe i organizacyjne, gwararntc¢ wykonanie robot zgodnie z dokumendac
projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami inspektora naalz

System zapewnienia jakd bedzie zawieré:

a) czes¢ 0golm opisupca:

- organizaci wykonania roboét, w tym terminy i sposoby
prowadzenia robot

- organizaci robot na budowie wraz z oznakowaniem robot

- BHP

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie
praktyczne

- wykaz o0s6b odpowiedzialnych za j&ko i terminowd¢é wykonania
poszczegolnych elementow robot

- sposob i procedarproponowanej kontroli i sterowania jalom wykonywanych
robot

b) cze$¢ szczegbdtow opisupca dla kazdego rodzaju robot:

- wykaz maszyn i urgzen stosowanych na budowie, z ich parametrami
technicznymi

- rodzaje i ilg¢ srodkow transportu wraz z metodami zatadunku i
roztadunku

- metod magazynowania materiatbw

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedautia wiasciwosci w
czasie transportu

- sposob i procedamada prowadzonych podczas dostaw materiatow

- sposob i procedarbada ( lub préb ) prowadzonych podczas wykonywania
poszczegoblnych elementow robot

- sposOb pospowania z materiatami i robotami, w przypadku gdyie
odpowiadai wymaganiom

Zasady kontroli jakosci robo6t

Celem kontroli jakéci bedzie osagniecie zataonej jakdci robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robot i jakéé materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli,acgBpc personel, spet,
zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezbdne do pobierania probek i bada
materiatdbw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu konjedosci inspektor nadzoru nie zadac od
Wykonawcy przeprowadzenia badav celu zademonstrowaniae poziom ich
wykonywania jest zadowalkggy.

Wykonawca hkdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdw oraz robét z
czestotliwoscia zapewniajca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektow&jTi.

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreslone w ST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostame tam okreslone, inspektor
nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczapy zapewrd wykonanie robot



6.3.

6.4.

6.5.

6.6.

zgodnie z warunkami umowy. Wykonawca dostarczy eksgrowi nadzoru
swiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt badawczy posiad@jwazna

legalizacg, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem badzaterialow
ponosi Wykonawca.

Pobieranie prébek

Probki lkgda pobierane losowo. Zaleca ¢sistosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzie, wszystkie jednostkowe elementy
produkcji mog by¢ z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do baila
Inspektor nadzoruddzie miat zapewnionmozliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek
Na zlecenie inspektora nadzoru Wykonawocglze przeprowadza dodatkowe
badania tych materiatéw, ktore budmatpliwosé¢ co do jakdci, o ile

kwestionowane materiaty nie zoséaprzez Wykonawe usungte lub ulepszone z
wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badgokrywa Wykonawca tylko w
przypadku stwierdzenia usterek, w przeciwnym prdygpa koszty te pokrywa
Zamawiajcy.

Pojemniki do pobierania probekds dostarczone przez Wykonagvczatwierdzone
przez inspektora nadzoru. Prébki dostarczone pré¥égkonawe do bada
wykonywanych przez inspektora nadzowrddodpowiednio opisane i oznakowane,
w sposo6b zaakceptowany przez inspektora nadzoru.

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarytl przeprowadzone zgodnie z wymaganiami

norm. W przypadku, gdy normy nie obejmiakiegokolwiek badania

wymaganego w ST, stosowamazna polskie wytyczne, albo inne procedury,
zaakceptowane przez inspektora nadzoru.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub bafldaVykonawca powiadomi inspektora
nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru l@ddnia. Po wykonaniu pomiaru
lub badania, Wykonawca przedstawi nénpe ich wyniki do akceptacji inspektora
nadzoru.

Raporty z badan

Wykonawca kdzie przekazywainspektorowi nadzoru kopie raportow z
wynikami bada jak najszybciej, nie pdiej jednak nt w terminie okrélonym w
programie zapewnienia jako.

Wyniki bada ( kopie ) leda przekazywane inspektorowi nadzoru na
formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzobuinnych, przez niego
zaaprobowanych.

Badania prowadzone przez inspektora nadru
Do celdéw kontroli jakéci i zatwierdzenia inspektor nadzoru uprawnionyt jés

dokonania kontroli, pobierania probek i badaniaystdch materiatdw u
zrodha ich wytwarzania. Zapewniona medzie wszelka potrzebna do tego pomoc



6.7.

6.8.

ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.Inspektadzoru, po uprzedniej
weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonegogaaVykonawe, bedzie ocenia
zgodnd¢ materiatdw i rob6t z wymaganiami ST na podstawignikow bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inspektor nadzoru nie pobiera probki materiatow i prowadzibadania niezaimie
od Wykonawcy, na swoj koszt. zii wyniki tych bada wykaza, ze raporty
Wykonawcy g niewiarygodne, to inspektor nadzoru poleci Wykoogvub zleci
niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtornych ludatkowych bada
albo oprze si wytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgécinoateriatow i
robdt z dokumentagjprojektows i ST. W takim przypadku catkowite koszty béada
pobierania prébek poniesione zostanzez Wykonawe

Atesty jakéci materiatow i urzadzen

Przed wykonaniem badgakaosci materiatdw przez Wykonawgcinspektor

nadzoru mee dopycic do wycia materialy posiadage atest producenta,
stwierdzagcy ich petra zgodnd¢ z warunkami podanymi w ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych atesty\@ymagane przez ST, k@da partia
dostarczona do robéttizie posiadaatest.

Produkty przemystowechla posiadé atesty wydane przez producenta, poparte
w razie potrzeby wynikami wykonanych przez niegaldda Kopie wynikéw tych
bada beda dostarczone przez Wykonagvmspektorowi nadzoru.

Materiaty posiadajce atesty lub ugtlzenia — wane legitymacje magby¢ badane
w dowolnym czasie. Zeli zostanie stwierdzona niezgodthach witasciwosci z ST
to takie materiaty i/lub ugglzenia zostanodrzucone.

Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyrbovdazujacym
Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy placu budowy
do kaca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidth@a prowadzenie Dziennika
budowy zgodnie z obowzujacymi przepisami spoczywa ha Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku budowy dola dokonywane na bigco i bgda dotyczy
przebiegu robdt, stanu bezpieng®va ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcze;j
strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku budowy ¢dzie opatrzony dat jego wykonania,
podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podarggimjenia i nazwiska oraz
stanowiska stibowego. Zapisy dmla czytelne, dokonane trwattechnily, w
porzadku chronologicznym, bezpeednio jeden po drugim, bez przerw.
Wszystkie zajczone do Dziennika budowy protokoty i inne dokunyelmida jasno
ponumerowane, podpisane i opatrzone gatez Wykonawei inspektora nadzoru.

Do Dziennika budowy nahy wpisywa w szczegolngci:
- dat przekazania Wykonawcy placu budowy
- dak przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej

- uzgodnienie przez inspektora nadzoru programu zaigena jakaci i
harmonograméw robot



- terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementéw robot

- przebieg robdt, trudrici i przeszkody w ich prowadzeniu, daty, przyczyny
okresy kadego opénienia

- uwagi i polecenia inspektora nadzoru

- daty zarzdzenia wstrzymania robot przez inspektora nadzaryodaniem
powodu

- zgloszenia i daty odbioru robo6t zanig@jch, ulegajcych zakryciu, cgsciowych
i koncowych odbioréw robot

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy
- stan pogody i temperatur powietrza w okresie wykonywania robot

podlegajgcych ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym wazki z
warunkami klimatycznymi

- zgodnad¢ rzeczywistych warunkOéw geotechnicznych z ich apisew
dokumentacji projektowe;j

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i
w trakcie wykonywania robot

- dane dotycgce sposobu wykonywania bezpieagiva i zabezpieczenia robot

- dane dotycace jakdci materialtdbw, pobierania probek oraz wyniki
przeprowadzonych bafla podaniem, kto je przeprowadzit

- wyniki préb poszczegolnych elementow budowli z puodm, kio je
przeprowadzit

- inne istotne informacje o przebiegu robot

Wszystkie propozycje, uwagi i wyjaienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika
budowy lzda przedtazone inspektorowi nadzoru do ustosunkowanga si

Wszystkie decyzje inspektora nadzoru wpisane de@uka budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich prgya lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika budowy obliguje indpea nadzoru do
ustosunkowania si

(2) Ksiega obmiaru

Ksigga obmiaru stanowi dokument pozwataj na zapisanie ikziowe

faktycznego pogpu kazdego z elementdéw wykonanych robét. Szczegbétowe atymi
wykonanych robot przeprowadza 8 sposéb eigty w jednostkach przgtych

w Wycenionym Przedmiarze robét i wpisuje dod€siObmiaru.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsioprécz wymienionych w punkcie (1) i (2),
nastpujace dokumenty:
a) pozwolenie na budogv
b) protokoty przekazania Wykonawcy placu budowy
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyow
cywilno-prawne



d) protokoty odbioru rob6t
e) protokoty z narad i polecenia inspektora nadzoru
f) korespondengjna budowie

(4) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy &da przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiedni
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgoj@matychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyella zawsze dogpne dla inspektora nadzoru i
przedstawiane do wzglu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1

7.2

7.3.

Ogoblne zasady obmiaru robot

Obmiar robo6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
dokumentag projektows i ST, w jednostkach ustalonych w wycenionym
przedmiarze robot (kosztorysie ofertowym).

Obmiar robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powidiéniu inspektora
nadzoru o zakresie obmierzanych robot i terminimiabu, co najmniej na dwa dni
przed tym terminem. Wyniki obmiarwtla wpisane do Kgigi Obmiaru.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) w $dmch podanych w
Przedmiarze robdt lub gdzie indziej w Specyfikaljalcechnicznych nie zwalnia
Wykonawcy od obowizku ukaiczenia wszystkich robot. 8lne dane zostan
poprawione wg. instrukcji inspektora nadzoru riape.

Obmiar gotowych robétdaizie przeprowadzony z ¢ztotliwoscia wymagamn do

celu miesg¢cznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckoaym w
umowie lub oczekiwanym przez Wykonawidnspektora nadzoru.

Zasady okreilania ilosci robot i materiatow

Dlugaosc¢ i odlegta¢ pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida
obmierzone poziomo wzdtdinii osiowej.

J&ili Specyfikacje Techniczne wdaiwe dla danych robot nie wymagaggo

inaczej, objtosci beda wyliczone w ni jako dlugdé pomnaony przez sredni
przekroj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ¢da warzone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgdab
zaakceptowane przez inspektora nadzoruadienia i sprgt pomiarowy zostan
dostarczone przez Wykonagc

Jezeli urzadzenia te lub spet wymagag bada atestujcych to Wykonawca dalzie
posiadé wazne swiadectwo legalizacji.



7.4,

8.1.

8.2.

8.3.

Wszystkie uradzenia pomiarowedola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robot.

Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedegziowym lub kaxcowym odbiorem

robét, a take w przypadku wygpowania dtaszej przerwy w robotach i zmiany
podwykonawcow robot.

Wszystkie obmiary rob6t zanikajych przeprowadzaesiv czasie ich
wykonywania .

Wszystkie roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodmwobliczenia &da
wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bpsci bgda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ggsiObmiaru. W razie braku
miejsca szkice magby¢ dolaczone w formie oddzielnego aaknika do Ksigi
Obmiaru, ktérego format zostanie uzgodniony z ikrem nadzoru.

ODBIOR ROBOT
Rodzaje odbiorow robot

W zalenosci od ustalé roboty podlegaj nastpujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez inspektora nadzoru przy udziaj@&ddawcy:

a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu

b) odbiorowi czsciowemu

c) odbiorowi kaicowemu

d) odbiorowi ostatecznemu

Odbidr robo6t zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenie$doi
jakasci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesidireaji ulegaj zakryciu.
Odbiér robot takich prac¢oizie dokonany w czasie umdiwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogginms¢pu robot.

Odbioru robét dokonuje inspektor nadzoru.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doebaika
budowy z jednoczesnym powiadomieniem inspektora orad

Odbior kzdzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpi@j jednak ni w ciagu 3 dni
od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika budowy i ipd@mienia o tym fakcie
inspektora nadzoru.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia inspektor nadzoru na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikow badalaboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumemataprojektows, ST i
uprzednimi ustaleniami.

Odbior czesciowy
Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych czsci robot.

Odbioru czsciowego robot dokonuje giwg. zasad jak przy odbiorze d@pwym
robot.



8.4.

8.5.

Odbidr koncowy robot

Odbior kaicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistegayzia materiatow i
robocizny rob6t w odniesieniu do ichdto , jakaci i kosztow.

Catkowite zakaéczenie robot oraz gotowé® do odbioru kacowego Rkdzie
stwierdzona przez Wykonawcwpisem do Dziennika budowy z bezzwilocznym
powiadomieniem na finie o tym fakcie inspektora nadzoru.

Odbiér kacowy robdét nagpi w terminie ustalonym w dokumentach umownych,
liczac od dnia potwierdzenia przez inspektora nadzokoerzzenia robot i przegia
dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.5.

Odbioru kaicowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zaajaago

w obecndci inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigcaj roboty
wskazana przez Zamawiapgo dokona ich oceny jal@owe] na podstawie
przedizonych dokumentow, wynikdéw bafla pomiaréw, oceny wizualnej oraz
zgodnd¢ wykonania robot z dokumentacja projektomST.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot pop@awgch Iub robot
uzupetniagcych lub robotach wykizeniowych, komisja przerwie swoje czysoo

I ustali nowy termin odbioru kecowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jaka&¢ wykonywanych robot w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiegavyodaganej dokumentac)
projektowa i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na

cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiette/o ruchu, komisja dokona pgten,
oceniajc pomniejszoa wartags¢ wykonywanych robot w stosunku do wymaga
dokumentach umownych.

Dokumenty do odbioru koncowego robét

Do odbioru kaicowego Wykonawca jest zobawany przygotowé& nastpujace
dokumenty:

dokumentagj projektows z naniesionymi zmianami, w tym geodezyjn
Specyfikacje Techniczne,

uwagi i zalecenia inspektora nadzoru, zwlaszczay pabiorze roboét
zanikapcych 1 ulegajcych zakryciu oraz udokumentowane wykonanie jego
zaleca,

receptury i ustalenia technologiczne,

Dziennik budowy i Ksigi Obmiaru,

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafl@godnie z ST i SZJ,
atesty jakéciowe wbudowanych materiatow,

opini¢ technologicza sporadzora na podstawie wszystkich wynikow bada
pomiarow zaticzonych do dokumentow odbioru, a wykonywanych zg®dn
SZJi ST,

sprawozdanie techniczne,

inne dokumenty wymagane przez Zamasuaago.

Sprawozdanie technicznedzie zawier&

zakres i lokalizagj wykonywanych robot,



8.6.
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- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do dokumentacpjektowej
przekazanej przez Zamawieggo,

- uwagi dotycace warunkow realizacji robot,
- dat rozpoczcia i zakaczenia robot.

W przypadku, gdy pod wzglem wyej] wymienionego przygotowania
dokumentacyjnego roboty niegda gotowe do odbioru keowego, komisja w
porozumieniu z Wykonawgowyznaczy ponowny termin odbioru kaowego robot.
Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetiap lda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamaweegjo.

Termin wykonania robo6t poprawkowych i robot uzupeghtych wyznaczy komisja.

Odbidr ostateczny

Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych rabdédzanych z usugciem
wad stwierdzonych przy odbiorze dapwym i zaistniatych w okresie
gwarancyjnym.

Odbior ostateczny dolzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzglkdnieniem kryteriow wyszczegolnionych w punkcie.&dbioru kaicowego.

PODSTAWA PLATNO SCI — szczeg6ly patrz umowa
Ptatnosci przy obmiarze robot

Podstaw ptatncci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykanaza
jednostk obmiarowa ustalom dla danej pozycji wycenionego przedmiaru robot
(kosztorysu ofertowego).
Cena jednostkowa pozycjiethzie uwzgédniac wszystkie czynnii, wymagania i
badania skladage s¢ na jej wykonanie, oké&one dla tej roboty w ST i w
dokumentaciji projektowe,.

Cena jednostkowachzie obejmowé:

- robocizre bezpdrednh,
- wartaé¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami ich zakupu,

- wartaé¢ pracy sprztu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie gpraa
plac budowy i z powrotem, mortademonta na stanowisku pracy),

- koszty pdrednie, w skiad ktérych wchogz ptace personelu i kierownictwa
budowy, pracownikdw nadzoru, koszty amzenia i eksploatacji zaplecza
budowy (w tym doprowadzenie energii i wody, budawég dojazdowych itp.),
koszty dotyczce oznakowania rob6t, wydatki dotyce BHP, ustugi obce na
rzecz budowy, optaty za dzimwe placow i bocznic, ekspertyzy dotyce
wykonanych robo6t, ubezpieczenia i koszty adwe przedsibiorstwa
Wykonawcy,
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- zysk kalkulacyjny zawieragy ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkéw
mogacych wystpi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym

- ewentualne podatki obliczane zgodnie z ola@wacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawa dan pozycg w
wycenionym przedmiarze robot (kosztorysie ofertowyest ostateczna.

Ptatnos¢ przy cenie umownej ryczattowej

9.2.1 Rozliczanie robodtedzie s¢ odbywato fakturami cgciowymi za elementy
rob6t ugte w harmonogramie rzeczowo-finansowym zatwierdnonyrzez
Zamawiajcego oraz faktwrkoncowa.

Faktury czsciowe wystawiane dgla po wykonaniu i odebraniu przez inspektora
nadzoru danego etapu robdt, a regulowarda bw terminie .......... od daty
otrzymania przez Zamawigjego faktury i protokotu odbioru wykonanego elerent
robot.

9.2.2. Ostateczne rozliczenie za wykonane robotstapiaw oparciu o faktuy
koncowg wystawiorny, na podstawie protokotu odbioruhkmmwego. Faktura kacowa
bedzie ptatna w terminie ............. od daty jeggmania przez Zamawigjego.

DOKUMENTY | PRZEPISY ZWI AZANE

Dokumenty przetargowe

Umowa

Specyfikacja Techniczna

Obowiazujace Polskie Normy

Polskie Normy wskazane przez Zamawiaigo w Specyfikacjach Technicznych
jako obowazujace.

ogkrwbE

WYMAGANIA UZUPELNIAJ ACE — szczegOty patrz umowa

Termin realizacji przedmiotu umowy - zgodnie z umow
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ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1.  WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznep svymagania dotyce
wyznaczenia trasy i punktéw wysakiowych kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i
ttocznej z przepompowniandciekOw, wraz z przykanalikami, wykonywanej
podczas realizacji inwestycji ,Budowa kanalizacjimigie Jaraczewo w
miejscowdciach Jaraczewo, Wojciechowo”. Zakres prac ninegszetapu dotyczy
wykonania kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej bdinej oraz przepompowni
sciekdw w miejscowsci Jaraczewo i Wojciechowo.

1.2 Zakres stosowania ST
SpecyfikacjaTechniczna jest stosowana jako dokument przetargdveontraktowy
przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w fxare 1.1.

1.3. Zakres robot objtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmaboty pomiarowe na diugo
11.088 km sieci kanalizacji sanitaigrawitacyjnej i ttocznej oraz przykanalikdw.

1.4 Okreslenia podstawowe
Punkty gtéwne trasy — punkty zalamania osi trasykgy kierunkowe oraz
pocatkowy i koncowy punkt trasy.

Okréenia podane w niniejszej S sgodne z obowaizujacymi normami
oraz dokumentadechnicza.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékich wykonania oraz za zgodétoz
dokumentagj projektows, ST i poleceniami inspektora nadzoru. Ogolne wyande
dotyczce robo6t podano w ST S-00.00. ,Wymagania Ogélne”

2. MATERIALY



5.1.

5.2.

Materiatami stosowanymi przy odtworzeniu trasy izwgczeniu roboczych punktow
wysokaciowych wg zasad niniejszej S&:s

- paliki drewniane @grednicy 1,5-2,0 cm i dlugei 1,5 do 1,7 m
- prety stalowe aésrednicy 12 mm i diugici 30 cm
- farba chlorokauczukowa (do zaznaczania punktévendnji )

SPRZET

Roboty zwhzane za stabilizagj i oznaczeniem gtdwnych elementow trasy
kanalizacji oraz roboczych punktow wysgkmwych keda wykonane ¢cznie.
Roboty pomiarowe zwrzane z wytyczeniem oraz okleniem wysokéciowym
powyzszych elementdéw, wykonanexda specjalistycznym speggem geodezyjnym,
przeznaczonym do tego typu robot (niwelator, teibglalalmierze)

Sprzt stosowany do wyznaczepowinien gwarantow@ uzyskanie wymaganej
doktadndci pomiaru.

TRANSPORT
Materiaty (paliki drewniane oraz ¢y stalowe) mog by¢ przewaone dowolnym
transportem.

WYKONANIE ROBOT

Ogodlne warunki wykonania robot

Ogodlne warunki wykonania prac geodezyjnych podan8TwS-00.00."Wymagania
Ogolne”. Prace pomiarowe powinny dwykonane zgodnie z oboadujacymi
instrukcjami oraz innymi przepisami Gtownego kite Geodezji i Kartografii (dalej:
G.U.G.i K)).

Wykonawca zobowdany jest wytycz§ i zastabilizowa w terenie, gtdbwne punkty
kanalizacji i drog, oraz punkty wysod@mowe (repery robocze) i dostarczy
inspektorowi nadzoru szkic wytyczenia trasy i wykamktow wysokéciowych.
Przyjcie tych punktow powinno lkkydokonane w obecsoi inspektora nadzoru.

W oparciu o materialy dostarczone eprzinwestora, Wykonawca powinien
przeprowada obliczenia i pomiary geodezyjne, niedbe do szczego6towego
wytyczenia robot.

Przy przebiegu réwnoleglym sieci Waaji do istniejcego uzbrojenia tj.
gazocagu, kabli telefonicznych, kabli energetycznych itpalery istniepce
uzbrojenie wytyczy w terenie i oznakowapalikami.

Wyznaczenie punktow gtéwnych i robocziigounktéw wysokaciowych

Tyczenie natg wykona w oparciu o dokumentagprojektows przy wykorzystaniu
sieci poligonizacji patwowej i innej osnowy geodezyjnej okienej w

dokumentacji projektowej oraz w opare informacje przekazane przez inspektora
nadzoru.

Wyznaczone punkty na osi budowli pagvinny by przesunite wigcej niz 3 cm w
stosunku do projektowanych, actdne punktdbw na osi nalg wyznaczy z
doktadndcia do jednego cm w stosunku dcgadnych okrélonych w dokumentacji
projektowej.



5.3.
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Punkty wysokéciowe (repery) naley wyznaczy co okoto 250 m, a tak obok
kazdego projektowanego obiektu.

Punkty wysokéciowe naley umieszczé poza granicami projektowanej budowli, a
rzedne ich okréli¢ z doktadnécia do 0,5 cm.

Powyzsze roboty powinny ywykonane zgodnie z dokumentagrojektows oraz

w miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego wykonania robad. D
wyznaczenia kragdzi nasypow i wykopow, natg stosowd dobrze widoczne paliki
lub wiechy. Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysaod@ ponad 1 m
oraz wykopéw gibszych ni 1 m . Odlegté¢ migdzy palikami (wiechami) powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych studni (lub wziéw), podanych w dokumentaciji
projektowe;.

Kolejnd¢ wykonywania rob6t geodezyjnych

- wytyczenie gtdbwnej osi kanalizacji sanitarnej, agalikow oraz
przepompowni (sytuacyjne i wysai@mowe)

- wykonanie pomiaréw sprawdaaych spadki i usytuowanie gtéwnych
elementow kanalizacji sanitarnej w wykopie przesypaniem

- inwentaryzacja elementéw naziemnych kanalizacjitaarej po wykonaniu prac
nawierzchniowych

KONTROLA JAKO SCI ROBOT

System kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w ST S-00.00.”"Wymagania Ogaolne”.
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtwarzaniem (wyznaczaniem)
trasy i punktéw wysokiiowych naley prowadzé wg ogoélnych zasad okdlenych

w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

Sprawdzanie robét pomiarowych

Sprawdzanie robot pomiarowych nalgrzeprowadzawg nasgpujacych zasad:

a) wyznaczanie sytuacyjno-wysad@mowe naley sprawdzé na wszystkich
zatamaniach pionowych i poziomych oraz conmagj 5 razy na 1 km

b) robocze punkty wysokaiowe naley sprawdzéa niwelatorem na catym obszarze
budowy

c) wyznaczanie wykopdw i nasypow najesprawdzéa tasma i szablonem z
poziomia, co najmniej w 5 miejscach naziym kilometrze oraz w miejscach

budzych watpliwosci

OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiaru wyznaczania trasy i punktow wysédéowych jest 1 km.
Ogolne zasady obmiaru robét podar®ns-00.00."Wymagania Ogolne”.

ODBIOR



10.

Ogodlne zasady odbiory prac podano w ST S-00.00."Afamia Ogolne”. Roboty
nalezy przyjmowa na podstawie szkicow i dziennikbw pomiaréw geoglegsh lub
protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawcaowinien przedtayc¢
inspektorowi nadzoru.

PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne zasady ptatdoi podano w ST S-00.00."Wymagania Ogélne”. Ptathaa 1
km, studzienk nalezy przyjmow& na podstawie szkicow i dziennikbw pomiarow
geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej.

Zgodnie z dokumentagjprojektows roboty zwhzana z wyznaczaniem osi trasy i
punktow wysokéciowych obejmuj:

- prace pomiarowe (sytuacyjno-wysdkmwe)dla budowanej kanalizacji
sanitarnej

- prace pomiarowe (sytuacyjno-wysékmwe) dla studzienek i przepompowni

Cena robot obejmuje:

- wytyczenie gtébwnej osi kanalizacji sanitarnej oraarzykanalikow i
przepompowni (sytuacyjne i wysai@owe

- wykonanie pomiaréw sprawdaaych spadki i usytuowanie gtdwnych
elementéw kanalizacji sanitarnej w wykopie przesypaniem

- inwentaryzacja elementéw naziemnych kanalizacjitaemej po wykonaniu prac
nawierzchniowych

PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 17.05.1989r. — Prawodgeyjne i kartograficzne (Dz.U.Nr 30,
p0z.163 z péniejszymi zmianami)

Instrukcja techniczna 0-1. Ogodlnearlyswykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna 0-3. Ogélneaziskompletowania prac geodezyjnych
Instrukcja techniczna G-2. Wysétiowa osnowa geodezyjna, GUGIK
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyhatuga inwestycji, GUGIK
Instrukcja techniczna G-4. Pomiarguagyjne i wysokéciowe, GUGIK
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiaglizacyjne GUGIK, 1983

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowyizaayjne, GUGIK 1983
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1.1
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1.3.

WSTEP

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej svymagania dotycxe
wykonania rozbiorki drog, chodnikéw i wjazdow omadtworzenia drdg, chodnikéw

i wjazdow, w zwizku z budow kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i ttocznejam

z przykanalikami i przepompowniansiciekdw wykonywanej podczas realizacji
inwestycji ,.Budowa kanalizacji w gminie Jaraczewamwiejscowdciach Jaraczewo,
Wojciechowo”.

Zakres prac niniejszego etapu dotyczy wykonania akaacji sanitarnej
grawitacyjnej i ttocznej oraz przepompowdtiekOw w miejscowéci Jaraczewo i
Wojciechowo.

Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokurperetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych wrikeie 1.1.

Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezykonania robét zwizanych z
rozbiérka drég, chodnikébw i wjazdow oraz ich powtornym odta@niem i
obejmup:

1.3.1. Roboty rozbiérkowe

- rozbidérka eczna nawierzchni z mas mineralno-bitumicznych
- rozbiérka nawierzchni z brukowca kamiennego

- rozbiérka nawierzchni POLBRUK

- rozbiorka krawznikdw

- rozbiérka eczna podbudowy z kruszywa kamiennego i mas mineraln
bitumicznych



1.4.

1.5.

- wywoOz kruszywa pochodzego z rozbiorki na skiadowisko wskazane przez
Inwestora

- rozbiérka przepustéw rurowych.

1.3.2. Odtworzenie drog, chodnikOmwjazdow:

- profilowanie i zagszczenie podta pod drogi

- podbudowa z kruszywa naturalnego tamanego
- krawezniki na tawie betonowej

- nawierzchnia z mieszanek mineralno - bitumicznyetar§twa wizaca |
scieralna)

- nawierzchnia z brukowca kamiennego

- przepusty rurowe pod wjazdami, z rur betonowychtawsie fundamentowe]
betonowej wraz zéciankami czotowymi dla rur

- wjazdy i chodniki z kostki POLBRUK.

Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STa godne z obowgzujacymi odpowiednimi
normami i ST S-00.00. ,Wymagania ogolne”.

Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz
dokumentagj projektowa, ST i poleceniami inspektora nadzoru. Ogoélne wyaméay
dotyczce robot podano w ST S-00-00. ,Wymagania ogolne”.

MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot wedhagad niniejszej STas
- krawezniki betonowe 15x30x100 cm wibroprasowane

- kostka betonowa POLBRUK grufm 80 mm

- rury betonower. 40 cm

- piaseksrednio lub gruboziarnisty, pospotka

- cement portlandzki zwykly bez dodatkow klasy ,35”

- beton B10, B25

- kruszywo naturalne z kruszywa tamanego

- miat kamienny

- mieszanka mineralno-bitumiczna grysowa

SPRZET
Roboty zwizane z rozbiork elementéw drog i ulic z ich odtworzeniengdh
wykonywane mechanicznieg¢aznie.

Wykonawca powinien dysponowaastpujacym sprztem:
- mioty pneumatyczne



5.1.

5.1.1.

5.1.2.

5.1.3.

5.1.4.

5.1.5.

5.1.6.

5.1.7.

- pita do cecia asfaltu

- pita do ckcia betonu

- koparka

- spycharka

- zagszczarki wzgtdnie wibratory powierzchniowe i wghne
- walec statyczny samojezdny

- tadowarka

- samochod ezarowy 5 — 10 t.

- rozktadarka mas bitumicznych

TRANSPORT

Materiaty uzyskane z rozbiorki oraz do wbudowaniagm by¢ przewaone
dowolnymisrodkami transportu, zaakceptowanymi przy inspeki@a@zoru.

WYKONANIE ROBOT

Ogolne warunki wykonania robét
Ogodlne warunki wykonania robot podano w ST S-00;00ymagania ogolne”.

Rozbidrlke warstw nawierzchni i podbudéw najewykona przy pomocy pity do
cigcia asfaltu i miotbw pneumatycznych. Materiat uask z rozbiorki warstwy
bitumicznej nie powinien dymieszany w trakcie wykonywanych robot, transportu
sktadowania z innymi materiatami rozbiérkowymi.

Krawzniki betonowe 15x30 cm wykotana tawach betonowych z betonu B10 na
podsypce cementowo-piaskowe.

Chodniki z ptyt betonowych 35x35x5 cm wykt na podsypce cementowo-
piaskowej, z wypetnieniem spoin zapra@mentow, na uprzednio wykonanym
korycie w gruncie naetpokas¢ konstrukcji chodnika.

Chodniki i wjazdy z kostki POLBRUK wykoia kostki grubéci 80 mm, na
podsypce cementowo- piaskowej géab80 mm, z wypetnieniem spoin zapraw
cementoacement portlandzki ,35”).

Przepusty rurowe pod wjazdami wyk@marur betonowyclir. 40 cm, na tawie
fundamentowej betonowej, wraz z betonowyaiankami czotowymi rur.

Podbudowa pomocnicza z kruszywa tamanego naturalsiadpilizowana mecha-
nicznie gr 20 cm

Nawierzchnia z mieszanki mineralno-bitumicznej —rst\@a whzaca wykona& o
grubaci 10 cm, warstw scieralm o grubdci 5 cm. Geometei nawierzchni naley
dowiaza® do istniegcych drég pod wzgbem sytuacyjnym i wysokoiowym.
Wykonujac nawierzchri uwzgkdni¢c wymagania zaggdcoéw drég gminnych,
powiatowych i krajowych.
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Oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym.

Za bezpieczgsstwo ruchu na odcinku wykonywanych rob6t odpowiehisi jest
Wykonawca robot. Odcinki wykonywanych robot rigleoznakowa zgodnie z
»Instrukcja oznakowania robo6t prowadzonych w pasie drogowytari®viaca zat. Nr
1 do zarzdzenia Ministrow Transportu i Gospodarki Morskiefan Spraw
Wewrgtrznych nr 184 z dnia 6.06.1990 r. oraz zgodnieProjektem organizacji
ruchu”, ktory przygotuje Wykonawca.

Zakres wykonywanych robo6t
Wyznaczenie elementéw drég, ulic, chodnikéw i wpamd przeznaczonych do
rozbidrki i odtworzenia naly wykona na podstawie dokumentacji projektowej.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli ja@korobét podano w ST S-00.00. ,Wymagania ogolne”.

OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiaru robo6t rozbiérkowych dla posgoéire/ch rodzajow robotas

- m3—dlagruzu z rozbiorki

- m2 - dla poszczegoélnych warstw nawierzchni i podydoraz chodnikow i
wjazdow

- m—dla przepustéw rurowych.

Ogolne wymagania dotyaze obmiaru podano w ST S-00.00. ,Wymagania ogoine”.

ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST S-00.00/mAfania ogolne”.

PODSTAWA PLATNCSCI

Ogodlne wymagania dotyce ptatnéci podano w ST S-00.00. ,Wymagania
ogolne”. Platné¢ za jednostk obmiarows poszczegdélnych rodzajow robot wedtug
punktu 7 nalgy przyjmowa& zgodnie z dokumentacprojektows, obmiarem robot i
oceny jakasci wykonania robot.

Cena wykonania robét obejmuje:

- wyznaczenie miejsc rozbiorek,

- oznakowanie robdt,

- rozebranie poszczegolnych asortymentow,

- zaladunek i odtransportowanie materiatdw z rozlkidre sktadowisko
- wykonanie podbudow i kraginikdw

- wykonanie nawierzchni bitumicznych i przepustow

- wykonanie nawierzchni z kostki POLBRUK.

W sktad ceny wliczyzakup i transport materiatébw oraz niedbe prace geodezyjne.
PRZEPISY ZWIAZANE

PN-87/B-0100 Kruszywo skalne, podziat, nazwy, laeia.



BN-84/6774-02 Kruszywo naturalne. 8&2ywo kamienne tamane do nawierzchni
drogowych

BN-66/6774-01 Kruszywo naturalne do nawierzchoigdrwych,zwir i pospotka.

PN-84/S-96023 Podbudowa i nawierzchnia z ttuckaraiennego.

PN-S-02205 Drogi samochodowe — roboty ziemne.

PN-88/B-06250 Beton zwykty

PN-64/S-96032 Drogi samochodowe. Nawierzchnidatadanego

PN-87/S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie alneg Podziat, nazwy,
Okfkenia

PN-61/S-96504 Drogi samochodowe. Wypetniacz kanyao mas bitumicznych.

BN-66/6774-01 Kruszywo naturalne do nawierzchoigdmwych.Zwir i pospoétka.

BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamieteimane do nawierzchni
Drogowych.

Katalog Typowych Konstrukcji Podatnych i Pétszlestych Nawierzchni Ulic —

IBDIM Warszawa 1997 r.

Instrukcja oznakowania robét prowadzonych w pdsigowym. Zaicznik nr 1 do
zaradzenia Ministrow Transportu i Gospodarki Morskiegn Spraw Wewgtrznych
nr 184 z dnia 06/06/1990 r.

»Projekt organizacji ruchu” opracowgmzez Wykonawg

SPECYFIKACJA TECHNICZNA



1.1

1.2.

1.3.

K-02.01.00

ROBOTY ZIEMNE

WSTEP

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejymagania dotycce wykonania
i odbioru rob6t przy wykonaniu wykopéw w zygku z budow sieci kanalizacji
sanitarnej grawitacyjnej i ttocznej, wraz z przykhkami oraz przepompowniami
sciekéw, podczas realizacji inwestycji ,Budowa kamatji w gminie Jaraczewo w
miejscowdciach Jaraczewo, Wojciechowo”.

Zakres prac niniejszego etapu dotyczy wykonania akazacji sanitarnej

grawitacyjnej i ttocznej wraz z przykanalikami orgzzepompowsa sciekdw w
miejscowdci Zalesie i Panienka

Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosawvmko dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w fxare 1.1.

Zakres robot objtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej spg@dji obejmuj prowadzenie robot ziemnych
podczas budowy kanalizacji sanitarnej w JaraczeWiejciechowie tj.:



1.4.

1.4.1.

1.4.2.

1.4.3.

1.5.

5.

- wykopy w gruncie kat. Ill z wywozem urobku

- wykopy w gruncie kat Il na odktad

- wykopy rczne na odkfad

- pelne umocnieniécian wykopow

- odwadnianie wykopow za pomtofiltrow

- wymiarg gruntu — dowdz piasku

- dowOz warstwy wjzacej uprzednio rozebranej i wywiezionej
- zasypywanie wykopow z zaggczeniem warstwami

- mechaniczne plantowanie terenu.

Okrdlenia podstawowe

Glebokas¢ wykopu — odlegtéc mierzona miedzy terenem a ®kbryta gruntowego
w wykopie, mierzona w kierunku paovym.
Odktad — w miejscu wbudowania lub skladowamiagpw pozyskanych w czasie
wykopdw.
Wskaznik zag:szczenia gruntu — wielké charakteryzujca stan zagszczenia
gruntu badana zgodnie z narBN-77/8931-12.

Pozostate oktenia s zgodne z obowrujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST S-00.00.

Ogolne zasady dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékich wykonania oraz za zgoditoz
dokumentagj projektows, ST i poleceniami inspektora nadzoru. Ogoine wyangey
dotyczce robot podano w ST S-00.00.”"Wymagania Ogolne”.

MATERIALY
Grunty i materialy nieprzydatne do zasypania wykepdusz by¢ wywiezione na
odktad. Zapewnienie terenow na odktad pgldo obowazkdw Wykonawcy.

SPRZET
Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w ST S-00.00.”"Wymagania Ogélne”

TRANSPORT

Wykonawca ma obowrek zorganizowania transportu z uwiglieniem wymogow
bezpieczéstwa, zarowno w okbie pasa rob6t drogowych, jak i poza nignodki

transportowe poruszgje s¢ po drogach poza pasem drogowym powinny spétnia
odpowiednie wymagania w zakresie parametrOw changkiipcych pojazdy, w
szczegoOlnéci w odniesieniu do gabarytow i ohgenia na 6. Jakiekolwiek skutki
finansowe oraz prawne, wynikae z niedotrzymania wymienionych paokey

warunkéw , obcizaja Wykonawe.

Ogolne warunki dotygze transportu podano w STS-00.00."Wymagania Ogoélne”

WYKONANIE ROBOT



5.1.

5.2

5.3.

5.4.

Ogodlne warunki wykonania robot
Ogolne warunki wykonania robét ziemnych podano V&$D.00.”"Warunki Ogolne”

Grunty nieprzydatne
W przypadku wysipienia gruntow nieprzydatnych pegbwa zgodnie z punktem 2.
Nadmiar ziemi natg odwiez¢ na ustalone miejsce

Wykonanie wykopow

Catas¢ wykopow naley wykona jako wykopy wasko przestrzenne, umocniorida
odcinkach kolizyjnych z elementami uzbrojenia podzamnego (kanalizacja
deszczowa, sieci gazowe, kable elektro-energetycirtelekomunikacyjne [w tym
swiattowodowe], si€ drenarska, przepusty drogowe) wykopy wykoné& wytacznie
recznie.

Dokon& wymiany gruntu w wymaganym zakresie, uzgodnionyningpektorem
nadzoru i projektantem — w szczegd@icioprzewiduje s§ wymiare gruntu w pasie
drég gminnych i powiatowych bez wzgl na ich nawierzchai

Wykopy w gruntach nawodnionych najewykona przy wyciu $cianek szczelnych,
przy réwnoczesnym odpompowaniu wody gruntowej igtaimi. Wykopy naley
utrzyma w stanie suchym. Wygtowanie wod gruntowych jest rdowve w
miejscach, gdzie wykopy prowadzongdlp w poblizu rowdw melioracyjnych oraz w
wykopach o gibokasci powyzej 1,8 ppt.

5.3.1. Wymagania oddnie doktadnéci wykonania wykopow.

Odchylenia rzdnych koryta gruntowego odganych projektowych nie powinny by
wigksze nk 1 cm. Szerok& i glcbokas¢ wykopu pod elementy kanalizacji nie
powinna rani¢ sie od projektowanych wtej niz 5 cm. Spadek dna rowow
przewodowych powinien ldyzgodny z zaprojektowanym, z doktadoia do 0,05 %.

5.3.2. Wykonanie wykopow pod elementy kanalizaajiisarnej.

Dno wykopu powinno byrowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokunaoginta
projektowej, przy czym dno wykopu, wykonanegoznie naley pozostawd

w gruntach nienawodnionych na poziomiezazym od rzdnej projektowej 0 2-3 cm
zas w gruntach nawodnionych o 20 cm. Przy wykopie na@atznym dno wykopu
ustala s na poziomie 20 cm wgzym od projektowanego. Po wykonaniu wykopu
lub w czasie jego wykonywania najesprawdzé czy charakter gruntu odpowiada
wykonaniu kanalizacji wg przekazanego Wykonawcyjekin. Catéé wykopdw
naleey wykona w sciankach pionowych, odpowiednio wzmocnionych za pam
obudowy drewnianej lub metalowe;j.

Napotkane, w obrysie wewtiznym wykopu, przewody i kable elektryczne lubenn
uzbrojenie nalgy zabezpieczy (przez podwieszenie do prowizorycznej konstrukcji)
w sposob okrdony dokumentagj projektowa wzgldnie wg wymaga
uzytkownikow tych sieci.

Zasypanie wykopow

Zasypywanie wykopow natg wykona warstwami kolejno zagzczonymi.
Szczegolnie starannie najezag:sci¢ grunt wokét przewodu i na wysokm 0,30 m
.ponad ru¢. Materiatem zasypki powinien Bygrunt bez grud i kamieni, drobno lub
srednioziarnisty. Grubi&g warstwy poddanej zagzczeniu powinna gy
uwzgkdniona z wspotczynnikiem spulchnienia gruntu oeaazonej grubdci



6.1.

6.1.1.

6.1.2.

warstwy po osignieciu zalaronego zagszczenia w zalaosci od stosowanego
materiatlu. W czasie zagzczania grunt winien miewilgotnos¢ rowna wilgotnasci
optymalnej z tolerangj+ 20 %.

Wilgotnos¢ nalery sprawdzt laboratoryjnie.

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatldw¢sagzenie warstwy natg
Okresla¢ za pomog wskanika stopnia zagszczenia. Ustala giminimalne wartéci
wskaznika stopnia zagszczenia :

- dla warstwy do gbokasci 2 m - 1,00

- dla warstwy powsej 2m gkbokasci - 0,97

Jezeli badania kontrolne wyka ,ze zagszczenie warstwy nie jest wystarcgag to
Wykonawca powinien spulchhi warstwe, doprowadzi grunt do wilgotnéci
optymalnej i powtdrnie zagci¢. Jeeli powtdrne zagszczenie nie spowoduje
uzyskania wymaganego wskaka zagszczenia, Wykonawca powinien ugdn
warstwe i wbudowa& nowy materiat, o ile inspektor nadzoru nie zezwoé
ponowienie préby ponownego zggczenia warstwy.

KONTROLA JAKO SCI ROBOT

System kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST S-00.00.”"Wymagania Ogdélne”

Kontrad jakasci prac pomiarowych zwranych z odtwarzaniem (wyznaczaniem)
trasy punktow wysokiciowych naley prowadzé wedtug zasad okénych w
instrukcjach i wytycznych GUGIK.

Sprawdzanie robot pomiarowych:

- nalezy sprawdzt potazenie pkt. gtdwnych kolektora kanalizaggiekowej
- nalezy sprawdzt wysoka¢ pkt. gtownych kolektora kanalizagjtiekowej

Kontrok jakosci robdt ziemnych prowadziw oparciu o PN-88/B-04481, PN-
68/B-
06050 i BN- 72/8932-01. Wyniki badgpomiaréw kontrolnych w czasie
wykonywania robot ziemnych natevpisywa do:

- dziennika laboratorium Wykonawcy
- dziennika budowy
- protokotéw odbioru robét zanikgych lub ulegajcych zakryciu

OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiaru rob6t ziemnych jest 1m3.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST S.00.00m@gania Ogolne”

ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru prac podano w ST S-00.00."#gania Ogdélne” i w
normach wymienionych w punkcie 6.

PODSTAWA PLATNGSCI
Ogodlne zasady ptatdo podano w ST.00.00. ,Wymagania Ogolne”



10.

Cena robdét obejmuje: wykonanie wykepdraz utrzymanie ich w stanie suchym
(odwodnienie), wraz z wykonaniem wszelkich nigdtych prac towarzyazych
wynikajacych z specyfiki warunkéw gruntowo-wodnych w obgeawykonywanych
prac oraz wymogow sztuki budowlane;j.

Platnici za m3 nalgy przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgnakosci robot w
oparciu o wyniki pomiarow i baddaboratoryjnych.

PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-10736 Roboty ziemne. Wykopy otwarte pizewodow wodoaigowych i
kanaligpych. Warunki techniczne wykonania.
PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badarobek gruntu.
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskka zagszczenia gruntu.
PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlaiWymagania w zakresie wykonania i
badaniaypodbiorze.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA



1.

1.1.

1.2.

K-03.01.00

ROBOTY MONTA ZOWE

WSEP

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikaeghnicznej wymagania dotygz wykonania i

odbioru kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i #oej, wraz z przykanalikami,
wykonywanej podczas inwestycji , Budowa kanalizagji gminie Jaraczewo w
miejscowdciach Jaraczewo, Wojciechowo”

Zakres prac niniejszego etapu dotycmywkonania kanalizacji sanitarnej
grawitacyjnej i ttocznej wraz z przykanalikami orgzzepompowni sciekow w

miejscowdci Jaraczewo i Wojciechowo.

Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosawvmko dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w fxare 1.1.



1.3. Zakres robot objtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyggowadzenia robét w zazku z
budowy kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej wraz z prayabkami oraz ttocznej i
obejmup:
SzczegOlowy zakres robot abygh  specyfikagg zakhczono w  cgsci
dokumentacyjnej niniejszego opracowania.

1.3.1. KANALY SANITARNE GRAWITACYJNE

JARACZEWO
KANALY RURA PVC-U R st.ost P sterany
BA7,3 @ 200/5,9 @ 350 @ 300

KJ1 694 17/2 119/4
KJ1l.1 69 P1
KJ 1.2 16
KJ 1.3 29
KJ 2 356 g1
KJ21 21
KJ 3 401 L
KJ3.1 56 @1
KJ 3.2 235
KJ 4 909 R38
KJ4.1 138
KJ 4.2 124
KJ 5 546 15/1
KJ5.1 54
KJ 5.2 22
KJ5.4 88
KJ 6 442 Pl 49/1
KJ 10 918 P21
KJ 10.1 35
KJ 10.2 48
KJ 10.3 185 P13/
KJ 10.4 221 Pa1/

RAZEM 694 4913 17/2 105/12 183/6

5607 122/14 183/6

KANALY BOCZNE - PRZYKANALIKOW

Kanat rura PVC-Uprzewiert i&¢
@ 160 mmd 273 mm szt



1. KJ1 86 22/2 14
2. KJ11 15 3
3. KJ1.2 4 1
4. KJ1.3 6 2
5. KJ2 50 10
6. KJ3 97 20/5 25
7. K331 4 1
8. KJ3.2 89 32/8 20
9. KJ33 13 13
10. KJ4 165 64/8 34
11. KJ4.1 29 9
12. KJ4.2 18 4
13. KJ5 107 20/5 23
14. KJ5.1 6 2
15. KJ5.2 5 2
16. KJ5.3 20 8
17. KJ54 40 10
18. KJG6 160 36/9 28
19. KJ10,KJ10.1 172 72/9 30
20. KJ10.2 9 3
21. KJ10.3 16 6/1 3
1. KJ104

RAZEM 1111 272147 24

Uwaga: diugas¢ przykanalikow w zestwieniu podana dla wariantu drigiego tj.
zakonczonych studzienlg przytaczeniowg na granicy posesji — dla wariantu
pierwszego tj. zgodnego z wkrgeniem na mapach projektu studzienka
przytaczeniowa na terenie posesji diugé catkowita przykanalikdw w miejscowaci
Jaraczewo wyniesie
L=1111+248 x 2 = 160D
W przedmiarze robot ujeto 1607

WOJCIECHOWO

@ 250 @ 200 @ 350 @ 300
KW 1 887 4
KW 1.1A 201

KW 1.1 88



KW 1.2 34

KW 1.3 27 5
KW 2 127 8
KW 3 435 19/2

KW 3.1 163

KW 4 417 12
RAZEM 1322 1057 23/3 25/3
OGOLEM 2379 48/6

KANALY BOCZNE - PRZYKANALIKI

R PVC-U 10 PRZEWIERT ILOSC PRZYKANALIKOW

mb mb/szt szt
KW 1 87 138/23 54
KW 1.1A 43 - 5
KW 1.1 13 - 2
KW 1.2 10 - 2
KW1.3 3 - 1
KW 2 8 - 2
KW 3 33 - 7
KW 3.1 5 - 2
KW 4 44 12/2 7
RAZEM | wariant 537 mb 150/25 mb/szt 82 szt

RAZEM Il wariant 701 mb

Uwaga: dlugasé¢ przykanalikbw w zestwieniu podana dla wariantu drigiego tj.
zakonczonych studzienlg przytaczeniowy na granicy posesji — dla wariantu
pierwszego tj. zgodnego z wkrgeniem na mapach projektu studzienka
przytaczeniowa na terenie posesji diugé catkowita przykanalikow w miejscowdaci
Wojciechowo wyniesie
L=537+82x2=701mb
W przedmiarze robo6t ujgto 701 mb

UWAGA:

PRZYKANALIKI SANITARNE ZAKONCZY C STUDZIENK A



PRZYACZENIOW A NA TERENIE POSESJI

1.3.2. RUROCIAGI TLOCZNE

JARACZEWO
Rurochg ttoczny TJ1 - ruraPEHD @90 L=5tb przewiert 8 mb/1 szt
WOJCIECHOWO

Rurocig Ttoczny TW1 - rura PEHD @ 160 L=79 mb pmewiert 19 mb/2 szt
Rurocig Tloczny TW2 - rura PEHD @ 160 L=1324 mbzewiert 8 mb/1 szt

RAZEM L=1403 mb gewiert 27 mb/3 szt

1.4.  Okrdlenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej ST zgodne z obowzujacymi odpowiednimi
normami, a w szczegoiaoPN-87/B-01070, PN-92/B-10735, PN-92/B-10729 i ST
S-00.00. ,Wymagania Ogolne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyaze robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialnyaeos¢ ich wykonania oraz za zgoditoz
dokumentagijprojektows, instrukcjami montau producentdw rur, ST i poleceniami
inspektora nadzoru. Ogolne wymaganigyamce robdét podano w ST S-00-00.
~Wymagania Ogdlne”.

2. MATERIALY
Materiaty kanatéw grawitacyjnych: rury kanalizacgj?CV kanalizacji zewtrznej,
kielichowe z uszczelk klasy S o sztywni@i obwodowej nominalnej min.
8 kN/m2, @ 200 mm, ksztaitki PVC typowe, tego sgmsgystemu co rury.
Studnie z elementow prefabrykowanych typu Bfbetowe @ 1000 mm i 1400 mm
taczone na uszczelnienie gumowe z gumy syntetyczpuirywy nadstudzienne z
witazem typu cizkiego zamykane na zatrzask.
Studnie z PVC lub PP @ 425, 400 mm, pokrywy z wiazgpu cizkiego.
Materiaty rurocagow ttocznych; rury polietylenowe PE PN10, @ 9®G0inm.
PE TS @ 250 i 200 mm dla przewiertow sterowanych
Rury stalowe @ 350, 300 i 150 mm.
Materialy elementéw sieci: rury kanalizacyjne PClyp jak wyzej @ 160 mm,
ksztattki PVC typowe studzienki padizeniowe PCV 315 z wlazemel typ ckzki .
Kruszywo na podsypki i obsypki.

3. SPRZET
Wykonawca powinien dysponowaninimalnie nasfpujacym sprztem:

- zuraw budowlany samochodowy osnosci do 6 ton



4.

4.1.

4.2.

4.3.

5.1.

5.2.

- koparka i spycharka do rob6t ziemnych

- sprzt do zagszczania zasypki

- samochod skrzyniowy 5 — 10t

- samochod samowytadowczy 5 do 10t

- samochod dostawczy do 0,9 t

- maszyna do wierg¢epoziomych

- automat do zgrzewania doczotowego i elektroopor@weg polietylenowych.

W przypadku wysgtienia wod gruntowych zastosoéva
- zestaw igtofiltrow
- pompowy agregat igtofiltrowy.

TRANSPORT

Rury z PCV, PE

Elementy przewizone w pozycji poziomej natg zabezpieczy przed przesuwaniem
| przetaczaniem w czasie transportu. Przy przewoalezry przestrzegaprzepisow
obowiazujacych w publicznym transporcie drogowym i kotowym.

Wytadunek rur w wtkach wymaga zycia podneénika widtiowego z ptaskimi
widtami lub dzwigu z belky uniemaliwiajaca zaciskanie gi zawiesi na wjzce. Nie
wolno stosowé zawiesi z lin metalowych lub dauchdéw. Nie dopuszczado
wleczenia wazek rur, jak te i rur w kregach.

Elementy studni betonowych.

Transport kegow powinien odbywasie w pozycji wbudowania lub prostopadle do
pozycji wbudowania. Podnoszenie i opuszczaniggdw naley wykonywa za
pomo&a minimum trzech lin rozmieszczonych rownomiernie mdwodzie
prefabrykatu.

Studnie PVC
Przewaone mog by¢ dowolnymisrodkami transportu z zabezpieczeniem ich przed
mozliwoscia przemieszczaniagpodczas transportu.

Pojazdy shice do transportu powinny spetéiavarunki techniczne wymagane w
ruchu drogowym.
Transport powinien zapewhia

- stabilng¢ pozycji zatadowanych materiatow
- zabezpieczenia palet przed ich uszkodzeniem
- kontrok zatadunku i wytadunku

WYKONANIE ROBOT

Ogolne wymagania dotygze robot
Ogolne wymagania dotyce robét podano w ST S-00.00. ,Wymagania Ogolne”.

Zakres wykonywanych robot



5.2.1.

5.2.2.

5.2.3.

Transport i skladowanie materiatow przewidzianysteleniami niniejszej ST do
wykonania robot.

Transport materiatdbw opisano w puaktininiejszej ST.

Sktadowanie:

- powierzchnia sktadowania musidbgtaska, wolna od kamieni i ostrych
przedmiotow

- gdy rury § sktadowane (po rozpakowaniu) w stertach haleastosowaboczne
wsporniki, najlepiej drewniane lub wytme drewnem, w maksymalnych
odgpach nie wgkszych nk 1,5 m

- gdy nie jest mgiwe podparcie rur na catej diugm to spodnia warstwa rur
powinna spoczywana drewnianych tatach o szerékominimum 50 mm

- rozstaw osi nie wekszy od 2 m

- W stercie nie powinno siznajdow& wigcej niz 7 warstw, lecz nie waej niz
1,5m

Oznakowanie robo6t prowadzonych w pasigavym.
Oznakowanie robot zgodnie z , Instjgkbznakowania robot prowadzonych w pasie
drogowym” oraz projektem ,Organizacjchu”.

Wykonanie kanatu sanitarnego grawitasyn

5.2.3.1. Kanat sanitarny grawitacyjny
Kanat wykortazgodnie z normp PN-B-10735.

Przewody musby¢ utozone na rzdach i ze spadkami podanymi na profiladie

mde by zadnych odsepstw. W miejscach przewidzianych projektem wykéna

rury ochronne stalowe.

W przypadku wysipienia okolicznéci nieprzewidzianych, unienitwiajacych
potaenie przewodow zgodnie z projektem, aglaiezwtocznie powiadoni
projektanta. Kanaty uktadagodnie z instrukajmontau i budowy przewodow
kanalizacyjnych, opracowgmrzez producenta rur PCV. Rctenia rur wykona
przy gyciu sprztu rgcznego.

Na calej diugoi projektowane kanaly winny by posadowione na gruntach
piaszczystych luawirowych. Gdy grunt rodzimy jest takiego rodzajodpkanatami
naleey wykona tylko warstwe wyréwnawcza grubdgci 15 cm, natomiast gdy
wystepuja grunty spoiste lub nasypowe nalavykona podsypk grubgci 20 cm.

Materiat na posyplkiie mae zawieréa czastek powyej 20 mm i ostrych kamieni.
W gruntach stabych, niesmych wystpujacych do 1 m poriej posadowienia
kanatow, istnigjcy grunt naley wymienic na grunt nény (piasekzwir itp.).

Przewiduje siwykona wymiarg gruntu na znacznej diugm kanatu sanitarnego.
Wiazace decyzje podejmuje inspektor nadzoru w porozumieprojektantem.

Rury musz by¢ uktadane tak, aby podparcie ich byto jednoliteryRonusz by¢

utozone zgodnie z wytyczan tras, na odpowiednich ¢bokdciach i z

odpowiednimi spadkami. Podczas wykonywania prac omghvczych musi hy

zwrdcona szczegolna uwaga na zabezpieczenie rad fich przemieszczaniemesi
podczas wypetniania wykopdéw, zggczaniu gruntu i przejdzania cezkiego
sprztu wykonawcy.

Obsypka rur musi dywykonana natychmiast po inspekcji i zatwierdzeniu
zakaiczonego posadowienia. Obsypka winna szczelnie wmgdeprzestrzé nad




5.2.4.

rura i naleey ja wykonywa& warstwami rownolegle po obu bokach rur,zd@a
warstwe zag:szczajc. Obsypka przewodu musi dyprowadzona ado uzyskania
grubaci warstwy przynajmniej 0,30 m (po zggczeniu) powiej wierzchu rur.
Materiat shzacy do wykonania obsypki musi speléite same warunki co materiat
do podsypki. Stopiezag:szczenia Id >0,50 (ok. 95% zmodyfikowanej wasm
Proctora).

Pod jezdniami roboty wykonysvazgodnie z normp BN-72/8932-01 ,Roboty
drogowe i kolejowe. Roboty ziemne”, uwgdhiajac takze wymagania zaszlcow
drég

Tam gdzie wysfpuje woda gruntowa, wykopy winny &ydwodnione, za pomac
agregatu igtofiltrowego. Dopuszcza; shny sposob odwodnienia po uzgodnieniu
inspektorem nadzoru. Rozliczenie rob6t odwodniegiw powykonawcze.

N

$.3.2. Wykonanie studzienek rewizyjnych.

Studnie projektowagodnie z norm PN-B-10729 i PN-EN 124.

Studzienki z elementéw betonowych faseykowanych naley wykona na
uprzednio wzmocnionym (warstwa ttucznia latiru) dnie wykopu . Studzienki
nalezy wykonywa w wykopach szerokoprzestrzennych.

Elementy studzienek sma wkiad@ recznie lub przy wayciu lekkiego spretu
montaowego do 1 tony. Komerrobocza naley wykona z materiatdw opisanych
w pkt. 2 niniejszej ST. Przgjia rur kanalizacyjnych przexiany komory wykon&
jako szczelne.

Komin wilazowy winien kgy wykonany z materiatdbw i w sposob zgodny z
wymaganiami BN-86/8971-08. Posadowienie komina ayaleykona na ptycie
zelbetowej, przariowej w takim miejscu, aby pokrywa wiazu znajdoavak nad
spocznikiem o najwkszej powierzchni. Studzienki ptytkie mpgy¢ wykonane bez
komindbw wilazowych — wowczas beZpednio na komorze wilazowej nale
umiesci¢ ptyte pokrywowa a na niej skrzynkwtazowg wg PN- 87/H-74051/01 i 02.
Dno studzienki naley wykona& na mokro w formie ptyty dennej z wyprofilow@an
kineta (o ile nie jest wykonana fabrycznie). Studzienkitazem typu cizkiego wg
PN-87/H-74051/02. Stopnie robocze $gianie komory roboczej oraz komina
wilazowego winny by zamontowane mijankowo w dwéchedach, w odlegtéciach
pionowych 0,30 m i odlegkaiach poziomej osi stopy 0,30 m.

Studzienki rewizyjne z PVC wykd@ngako przeptywowe lub patzeniowe, trzon
studzienki z rury karbowanej lub petnej, pokrywadgtienkizeliwna, wykonanie w
wersji teleskopowej.

Wykonanie rurogju sanitarnego ttocznego

5.2.4.1. Rura@ sanitarny ttoczny

Ruroaig ttoczny naley wykona zgodnie z PN-B-10725 i ON-EN 752.

Proces zgrzewania rur PE musi odigyskaw temperaturach otoczenia pasey

0 C. Nie wolno wykonywa zgrzewania przy wyspowaniu duej wilgotngci
powietrza, np. podczas magty.

Wykonanie kalego zgrzewu winno kyudokumentowane na ,Karcie zgrzewu”,
lokalizacja zgrzewu musi Bynaniesiona na szkicu sieci.

Na catej dilugoi projektowanego ruroagu winien by posadowione na gruntach
piaszczystych luthwirowych.



Rury musz by¢ ukiadane tak, aby podparcie ich byto jednolite.ryRoa catej
diugcsci powinnyscisle przylegé do podit@a na co najmniej % obwodu.

Rury muszby¢ utozone zgodnie z wytyczntras na odpowiednich gbokdasciach i
z odpowiednimi spadkami.

W rodzimych gruntach piaszczystozwirowych pod wszystkimi przewodami
przewidziano warstey wyrOwnawca gr. 15 cm z materialu nie zawiereggo
czastek o wymiarach powgj 20 mm i ostrych kamieni.

W gruntach niesych (torfy, gytie, itp.) zalegagych na gtbokasci do 1 m poniej
posadowienia przewodow, naje rozway¢ wymiare gruntu (& do gkbokdsci
zalegania) i zagpienie go przez tagv zwirowo — piaskow (w stosunku 1:0,3)
odpowiednio zaggzczom do Id > 0,50. Wiéiwe rozwhzanie uzgodii
kazdorazowo z inspektorem nadzoru i projektantem.

Przewody mugby¢ utozone na rzdnych oraz przebiegagodnie z projektem.

W przypadku wygtienia okolicznéci nieprzewidzianych, uniembwiajacych
utozenie przewodow zgodnie z projektem, mgleniezwtocznie powiadoni
projektanta. Pakzenia rur winny b§ wykonane zgodnie z zaleceniem producenta
rur. Podczas wykonywania prac musi ¢cbygwrdcona szczegdlna uwaga na
zabezpieczenie rur prze przemieszczeniegnrgi podczas wypetniania wykopow,
Zzag:szczania gruntu i przejdzania cezkiego sprztu wykonawcy.

Obsypk przewoddéw naley wykona natychmiast po wykonaniu mouta rur.
Obsypka winna szczelnie wypetfigrzestrzé nad rug i naley ja wykonywa
warstwami réwnolegle po obu bokach rurzds warstwe zag:szczajc. Obsypka
musi by prowadzona ado uzyskania gruldci warstwy, przynajmniej 30 cm (po
zag:szczeniu) powsej wierzchu rur. Materiat do obsypki musi speiit@ same
warunki co materiat do podsypki.

Obsypka musi byzag:szczona do 1d>0,50 (ok. 95% zmodyfikowane] wasiw
Proctora). Zasypkwykopu mana wykon& gruntem rodzimym (pod warunkiepne
nie jest to torf i gytia) warstwami 20 cm z jednesaym zagszczeniem. Stopie
zag:szczenia j.w.

Pod jezdniami stopieag;szczenia i roboty ziemne winny bywykonane zgodnie z
normg BN-72/8932-01 ,Roboty drogowe i kolejowe. Roboigmne”.

Na odcinkach przewodow, gdzie wpsije woda gruntowa, wykopy winny &y
odwodnione. Sposb6b odwodnienia jak dla kanatow geawjnych.

Rozliczenie rob6t odwodnieniowychewykonawcze.

5.2.4.2. Préba szczedoo

Préba szczelfw powinna by przeprowadzona zgodnie z wymaganiami PN-B-
10725.
Przy probach szczedoorur cénieniowych naley zachowad nastpujace zasady:
¢ rurociagi dluzsze nk 800 m naley probowa odcinkami, odpowiednie diugoi
odcinkéw mieszcz sic w granicach 300 do 500 m
¢ luki, trgjniki, zaslepki i zamontowana armatura mas®¢ odkryte podczas proby

¢ proste odcinki ruroagu (migdzy zhczami) powinny by przysypane i
zag:szczone, a proba me st odby najwczdéniej w 48 godzin po zasypaniu

¢ maksymalna temperatura wodggu lub gazocigu nie mae by wyzsza nk
200C



5.2.5.

6.1.

6.2.

¢ proke szczelnéci nalezy przeprowadz po catkowitym zakaczeniu montau i
wzrokowym sprawdzeniu pgizen

¢ rurociag winien by poddany podwiszonemu énieniu tylko przez czas
wymagany odpowiednimi normami, nie daj niz 24 godziny

¢ po zakaczeniu préby dnienie naley zmniejszd powoli w sposéb
kontrolowany uwaga: po#sze dotyczy jedynie rur PE wodagowych lub
kanalizacji cénieniowej

¢ miejsca odpowietrze musz znajdow& sie we wszystkich najwiszych
miejscach sieci

¢ napetnianie ruroggu musi odbywa si¢ bardzo powoli w najiaszym punkcie
sieci

¢ po catkowitym napetnieniu i odpowietrzeniu rurggi naley pozostawé go na
kilka godzin dla ustabilizowania

¢ po prébie nalgy catkowicie oprani¢ rurocag, aby zapobiec ewentualnemu
zamarzngciu wody w rurach.

Wykonanie przeciskow /przewiertow/

Wciskanie rury ochronnej odbywaza pomog sitownikbéw umieszczonych w
wykopie lub szybie roboczym na wéoprzejcia. Na przeciwlegtejcianie wykopu
zainstalowa blok oporowy dla opar podstaw sitownikow. Moc sitownikdw
dostosowa do sity tarcia, jak nalezy pokona& w czasie wciskania dla koowej fazy
pracy tj. dla petnej diugai wciskanej rury.Srednica rury przeciskowej zgodna z
dokumentagj projektows. Rure przewodows wprowadzé do rury przeciskowej
zabezpieczaf ja w okladziny drewniane lublizgi oraz zabezpieczg pohczenia
rury przewodowej przed rozsggiem st¢ zastosowanych pgizen.

Przewierty sterowane — w miejscowa Jaraczewo w obgbie Rynku nalezy
zastosowana ustalonych odcinkach kanatow grawitacyjnych prewierty
sterowane stosag jako rur ¢ przewodowg rury PEHD TS

ll&¢ przewiertow sterowanych - 6

Dlugéé - 183 mb

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jak@ robot podano w ST S-00.00.

Badanie materiatéw wytych do budowy kanalizacji sanitarne;.
Badanie to naspuje poprzez poréwnanie cech materiatbw z wymagainia
dokumentaciji projektowej, ST i odpowiednich normtenetowych podanych w pkt.
2 niniejszej ST.

Kontroli jako sci robot nalezy dokona¢ wg PN-B-10735, 10729, 10735.
Kontrola jakdci wykonanych robo6t dotyczy zgodéw» wykonania kanalizacji z
dokumentacja projektoy



7.

10.

OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiaru jest 1 m wykonanego kanatu kanalizacjitaamej i uwzgédnione
elementy skladowe robét obmierzane wg psmych jednostek:
m— kanaly i przeciski
szt — studzienki rewizyjne
Ogolne zasady obmiaru robot podaaevsST S-00-00.

ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST S-00-00.
Odbioru robét natey dokona& zgodnie z PN-B-10735, 10729, 10735.

PODSTAWA PLATNO SCI

Ogolne wymagania dotyaee ptatnéci podano w ST S-00.00.

Ptatndgci nastpowa: beda za: m wykonanego kanatu sanitarnego, sztmikonanej
studzienki, zgodnie z dokumentagprojektows, obmiarem robét, po otrzymaniu
atestéw producentow materiatdw oraz po oceniesgkeykonania robaot.

Cena wykonania wymienionych robot obejmujezak

zakup, transport i skladowanie materiatéw niglrtych do wykonania robat,
oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,

- opfaty za zajcie drog,

- przygotowanie podim,

- wymiarg gruntu,

- wykonanie fundamentow z ustawieniem i rozebranieskdwania,
- wykonanie kanatu kanalizacji sanitarnej

- wykonanie przewoddw ttocznych,

- wykonanie studzienek rewizyjnych i studzienek pgzgeniowych,
- wykonanie izolacji studzienek rewizyjnych,

- wykonanie prob szczeldo,

- wykonanie podsypki, obsypki i jej zesgczenie,

- wykonanie przewiertéw i monta rur przewodowych.

PRZEPISY ZWI AZANE

PN-B-10725 Wodoaigi. Przewody zewtrzne. Wymagania i badania.
PN-B-10729 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.

PN-B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Vdgania i badania przy
odbiorze.

PN-B-10736 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przé@w wodocigowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek tgrun

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu.

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymaganiaakresie wykonania i
badania przy odbiorze.

BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonwgkbetonowe relbetowe.
BN-62/6738-07 Beton hydrotechniczny.

PN-87/H-74051/02 Wiazy kanatowe klasy B, C, D (wiaygpu ckzkiego).



PN-64/H-74086 Stopnigeliwne do studzienek kontrolnych.

PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.

PN-88/B-06250 Beton zwykty.

PN-83/B-02482 Fundamenty budowlane sh@¢ pali i fundamentow polowych.
Instrukcja producenta rur PCV

Instrukcja producenta rur PE.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

K-04-01.00

PRZEPOMPOWNIE SCIEKOW

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjsg/magania dotycce wykonania
i odbioru przepompownisciekOw, wykonywanych podczas realizacji inwestycji
.Budowa kanalizacji w gminie Jaraczewo w miejscégvach Jaraczewo,



Wojciechowo”. Zakres prac niniejszego etapu doty@zgkonania przepompowni
sciekdw w miejscowéci Jaraczewo 1 kpl i Wojciechowo 2 kpl

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktrperetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pxere 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyggowadzenia robét w zwiku z
budows kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i ttocznejbejmup:

- wykonanie przepompowni PJ-1 w Jaraczewie i PW-1;PW Wojciechowie z
zagospodarowaniem terenu i monitoringiem

JARACZEWO

1. PJ1 Q= 4,5m3/h
H= 4,28 m
N= 15Kw

WOJCIECHOWO

1. PW1 Q= 51,41 m3/h
H= 5,95m
N= 2,2kW

2. PW2 Q= 55,12m3/h
H= 16,29 m
N= 55kwW

- zasilanie energetyczne przepoowni po stronie inwestora

1.4.  Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej S sgodne z obowzujacymi odpowiednimi
normami, a w szczegoéléa PN-87/B-01070, PN-92/B-10735, PN 92/B-10729 i ST
S-00.00 ,Wymagania Ogolne”.

1.5. Ogoblne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz
dokumentagj projektows, ST i poleceniami inspektora nadzoru. Ogodlne wyamaay
dotyczce rob6t podano w ST S-00.00 ,Wymagania Ogdlne”.

1.5.1. Wymagania oddnie uradzex technologicznych pompowni, orurowania i armatury
Zbiornik pompowni z polimerobetonu luktdreu zbrojonegoB-45.
Rury, ksztattki, patzenia z armatgma kotnierzesruby — wszystko ze stali
kwasoodpornej.

Armatura odcinaga — zasuwy nmwe kczne, zalecane typu ,zamknij-otworz”.



Armatura zwrotna — zawory kulowe, kulayeczona gura Materiat obudowyeliwo,
zabezpieczone antykorozyjnie.

1.5.2. Wymagania oddpie zasilania elektroenergetycznego i uktadu staroav
Przepompowniextly zasilane w energielektryczn liniag kablowa nn, wykonan
kablem YAKY. Linia kablowac¢hkzie zakaczona ziczem kablowym z czionem

pomiarowym, w obudowie antykorozyjnej — wykonanegyd zakresu po stronie
inwestora. Instalacje sitowe i sterownicze wykor@arzewodami YDY i YKSY,
osprz:t szczelny, o stopniu ochrony minimum IP 44.

Sterowanie pomp automatyczne, za parmpgjnikOw poziomu cieczy.

Wypadricie z pracy jednej pompy winno automatycznie uruadbé drugy pomg.
Uklady zasilagco-sterugce pompowni montowaw obudowie o stopniu ochrony IP
66, zalecane wykonanie z tworzywa sztucznego, olvadmbezpieczona zamkiem.

2. MATERIALY

Dostawa pompowni ma charakter kompleksow

Obudowa pompowni z polimerobetonu lutoha zbrojonego, pokrywy pompowni z
witazem ze stali kwasoodpornej OH18N9.
Technologia pompowni — wg projektu technicznegowzgkdnieniem wymagajak
w pkt. 1.5.1. waej. Pompy zatapialne z wirnikiem rozdraba@jm, wyposaone w
zabezpieczenie zwarciowe i termiczne evaabezpieczenie przed suchobiegiem.
Instalacje elektroenergetyczne i stelioma— zgodnie z projektem technicznym i
warunkami przyezenia wydanymi przez Zaktad Energetyczny.

Materiaty do zagospodarowania terenu:

- kostka POLBRUK grubgi 80 mm,

- podbudowa z kruszywa tamanego gr 20 cm
- podsypka cementowo-piaskowa

- obrzee z kraweznika betonowego 15 x 30 cm

- stupki stalowe @ min. 50 mm, h=150 cm, siatka staldv=150 cm, powlekana
tworzywem sztucznym

- furtka i brama z &ownika stalowego, wypetniona siatlstalows, szerokéc¢
furtki 1 m, bramy 3 m

- fundament pod agregatgolotworczy

3. SPRET
Wykonawca powinien dysponawainimalnie nasfpujacym sprztem:

- zuraw samochodowy budowlany osnosci do 6 ton
- koparka i spycharka do rob6t ziemnych

- samochdod skrzyniowy 5 - 10 t

- samochod samowytadowczy do 5 t

- samochdd dostawczy do 0,9 t

- zagszczarka ptytowa

4. TRANSPORT



Przepompownie przesame mog by¢ dowolnym transportem, w opakowaniach
fabrycznych, zaleca girzewozé je w pozycji wobudowania. W czasie transportu
zabezpiecgye przed przesuwaniem i przetaczaniem. Przy przentaley
przestrzegarzepisow obovezujacych w publicznym transporcie drogowym i
kotowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.

5.2.

Ogolne wymagania dotyaze robdt
Ogolne wymagania dotyce robot podano w ST S-00.00. , Wymagania Ogolne”.

Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Zakup, transport i skiadowanie materiatowzepridzianych ustaleniami
niniejszej ST do wykonania robot.

Typ i wyposeanie przepompowni przewidzianych do realizacji raalamusz
uzyska& akceptagj inspektora nadzoru.

Transport materialtdw opisano w punkti@niejszej ST.

Sktadowanie — ze wedu na specjalistyczny charakter zasadniczych el&men
technologicznych winny [y spetnione zalecenia producenta doigez warunkow
sktadowania i magazynowania dostaw.

5.2.2. Oznakowanie robot prowadzonygbasie drogowym.

Oznakowanie rob6t zgodnie z ,Instrgk€znakowania rob6t prowadzonych w pasie
drogowym”. W miejscach, gdzie me zachodzi niebezpieczestwo wypadkdw,
budowe nalezy prowizorycznie ogrodzi od strony ruchu, a na noc dodatkowo
oznaczy swiattami.

5.2.3. Wykonanie przepompowaiekow.

Przepompownia — wykop szerokoprzestrgewykond& koparky podsebierm.
Wykop utrzyma na czas rob6t w stania suchym.

Ewentualn konieczné¢ wykonania fundamentu dla posadowienia pompowni
uzgodné z projektantem i inspektorem nadzoru.

5.2.4. Monta technologii przepompowni .
Zabudowa przy pomocy wyspecjalizowanej grupy zaam&nej z przepisami BHP i
DTR-kami instalowanych uggzen.

5.2.5. Rozruch mechaniczny i hydrauliczny przepompo

Rozruch mechaniczny — sprawdzanie czyenczczelnéci, draznosci, zamocowania
i dziatania poszczeg6lnych maszyn iadzer indywidualnie, zakaczone spisaniem
protokotu.

Rozruch hydrauliczny — po rozruchu mechanicznymzrBch przeprowadzi w
bezpiecznych warunkach sanitarnych tzn. przy zestasiu wody jako medium. W
czasie trwania tej fazy rozruchu sprawdgzczelné¢ i prawidtowaé hydraulicznego
funkcjonowania obiektu i usdzen.

Gtéwne prace rozruchu hydraulicznego poleges:

- sprawdzenie szczelbd obiektu, szczeln@i przewodow grawitacyjnych i
cisnieniowych oraz armatury przez napetnienie wod



6.1.

6.2.

- sprawdzenie wzajemnego usytuowania obiektow (wysn&wego) oraz
sprawdzenie spadkow

- oczyszczenie przewodow

- sprawdzenie dziatania poszczegoélnych elementéw, ragulacja, usugcie
usterek

- sprawdzenie parametrow pracy adzen przy petnym obaizeniu wod, (czas
pracy uradzen wg DTR lub wg uzgodnienia z inspektorem nadzoru)
- regulacja uktaddéw sterowania automatycznego

- regulacja armatury

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST S-00.00.

Badanie materiatéw wytych do budowy

Badanie to naspuje przez poréwnanie cech materiatdbw z wymaganiami
dokumentacji projektowej, ST i odpowiednich norm temmtowych podanych w
punkcie 2 niniejszej ST.

Kontroli jako $ci robot

Kontrola jakdci wykonanych robdt dotyczy zgodiwd wykonania obiektow i
instalacji z dokumentagjprojektows oraz sprawdzenie parametréw pracyades
pod petnym obeazeniem.

OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiaru § elementy skladowe wyszczegdlnione w wykazie ro@@oline
zasady obmiaru robot podareve ST S-00.00.

ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST S-00.00.
Odbior robdét naley dokona zgodnie z PN-B-10735

PODSTAWA PLATNO SCI

Ogodlne zasady dotygee ptatnéci podano w ST S-00.00.

Platngci za sztuk wykonanej przepompowni zgodnie z dokumentamojektowa,
ptatnaici za zagospodarowanie terenu — zater2nu, mb ogrodzei obramowa , po
obmiarze robdt, otrzymaniu atestow od producentéatenatOw i uradzen oraz po
ocenie jakéci wykonania robot i pomynym przeprowadzeniu rozruchéw.

Cena wykonania wymienionych rob6t obejmujezak
- zakup, transport i sktadowanie materiatéw niglttych do wykonania robot
- oznakowanie robét prowadzonych w pasie drogowym
- wykonanie wykopow i przygotowanie podt
- wykonanie fundamentow z ustawieniem i rozebranieskdwania
- wykonanie izolacji
- wykonanie préb szczeldoi
- monta kompleksowy pompowni



- wykonanie rozruchu mechanicznego i hydraulicznegogowni
10. PRZEPISY ZWI AZANE

PN-B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Vdgania i badania przy
odbiorze.

PN-B-10729 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne

PN-EN 752-6 Zewtrzne systemy kanalizacyjne. &z 6: Uklady pompowe.
BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlangetonu. Kggi betonowe relbetowe.
BN-62/6738-07 Beton hydrotechniczny

PN-88/B-06250 Beton zwykty.

PN-83/B-02482 Fundamenty budowlanansk¢ pali i fundamentow polowych.
Instrukcja producenta przepompowni.
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SYSTEMY STEROWANIA
PRZEPOMPOWNCIEKOW
MONITORING



W OFERCIE UWZGIEDNIC SYSTEM STEROWANIA
| MONITOROWANIA PRZEPOMPOWNI SCIEKOW W TRYBIE
ON-LINE W OPARCIU O TRANSMISJE GPRS ZAINSTALOWANY
NA ISTNIEJACYCH PRZEPOMPOWNIACH B EDACYCH W
GESTII KOMUNALNEGO ZAKKLADU BUD ZETOWEGO W

JARACZEWIE

ZAKRES MONITORINGU

1. przepompownia PJ-1 - JARACZEWO
2. przepompownia PW1 - WOJCIECHOWO

3. przepompownia PW2 - WOJCIECHOWO



